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DEGDRIVE DGI900 VECTOR HIZLI KURULUM PARAMETRELERI VE
BAGLANTI SEMASI

ADIM 1: SiUrlcu beslemesini ve motor uglarini baglama

Trifaze DGI900 serisinde 3 faz beslemesi L1, L2 ve L3 giriglerine
baglanarak cihaza enerji verilir. Asagidaki resimde bu terminallerin
gOsterimi yapilmigtir.
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Trifaze (380v) Besleme Girigleri gosterimi



Cihaza baglanacak motor kablolarinin terminal baglanti girisleri U V W
girigslerine baglanir. Asagidaki resimde bu terminallerin gosterimi
yapimistir.
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ADIM 2: Cihazin beslemesini ve motor baglantisini kontrol ettikten
sonra enerjiyi veriniz. Cihaz enerjilendikten sonra ekranda frekans yanip
yanip sonecektir. Asagidaki resimde keypad ekrani gosterilmistir.

Panel keypad gorunmu
Keypad Uzerinden menu tusundan parametrelere girebilir, istediginiz



ayari degistirip enter basarak kaydedebilirsiniz. Ayrica mor sag ok
basarak 4 dijit display ekraninda soldan saga dogru basamak basamak
kaydirmalar yapabilir ve vyukari ok tusuna basarak istediginiz
parametreleri ayarlayabilirsiniz.

ADIM 3: Harici Buton ile c¢alistirmanin yapilmasi ve Harici
potansiyometre baglaniimasi

e ik olarak cihazi harici run ile calistirmak icin nasil baglanti
yapilacagindan bahsedelim. Cihaz kontrol kartinin Uzerindeki yesil
klemenslerde COM c¢ikisi  mevcuttur. Cihazin  Uzerindeki
klemenslerden COM girisine bir kablo baglantisi yapilir. Kablonun
diger ucu 0—1 anahtari ya da kalici butonuna baglanir. Anahtardan
veya butondan c¢ikacak diger ugta klemens Uuzerindeki X1
terminaline baglanir. Devaminda parametreden de P0.03
parametresi 1 yapilmalidir. Boylelikle cihaz tus takimi Gzerinden
degilde butona basildigi zaman harici olarak calistirilir.

° ikinci olarak cihaza harici potansiyometre baglantisini anlatalim.
Cihaz Uzerindeki yesil klemenslerde GND, VI ve 10V girigleri mevcuttur.
Harici takacagimiz potansiyometremizin ortak ucu VI girigsine ve diger
uclarida GND ile 10V girisine baglanir. Sonrasinda P0.01 parametresi
harici potansiyometreden frekans kontroli yapabilecegimiz 2
yapilmalidir.

+10ve_

1

VI o FH‘Wr]

Cl O
CND :Humz{m

PE L7

Harici Potansiyometre baglaniimasi
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ADIM 4: Cihaza parametre giriginin agiklamalari
P (Genel ayarlar) ve b (izleme ayarlar) parametreleri olmak Uzere 2
gruba ayrilmisgtir. P gurubu parametrelerinden cihazin galigsmasina ait
istenilen durumlar ayarlanir, b parametrelerinden ise motorun galigsmasi
durumunda frekans, akim, gerilim gibi izleme durumlari gorantulenir.
P0.03 Parametresi: Cihazin nasil ¢alistirilacaginin belirlendigi
parametredir. _
0 = Tus Takimi Uzerindeki Run lle ¢alistirma
1 = Harici Run komutu ile calistirma
2 - Kominikasyon RS485 Uzerinden galigtirma
P0.01 Parametresi: Frekans komut kaynagi secimi
0 - Tus Takimi Uzerindeki pot kullanarak
2 - Harici Pot baglayarak frekans secilebilir.
P0.05 ve P0.06 Parametresi: istenilen Frekans Ust limiti girilir.
e P0.07 Parametresi: istenilen Frekans alt limiti girilir.
o [0.12 Parametresi: Hizlanma zamani girilir.
e P0.13 Parametresi: Yavaglama zamani girilir.
e P8.01 Parametresi: Motor Anma gucu (kW) degeri
e P8.02 Parametresi: Motor Anma voltaji (V) degeri
o P8.03 Parametresi: Motor Anma akimi (A) degeri
e [8.04 Parametresi: Motor Calisma frekansi (Hz)

o P8.05 Parametresi: Motor Anma hizi (Rpm)

Yukarida anlatildigi gibi cihaz beslemesi ve motor baglantisi
yapildiktan ¢alistirmalarinizi yapabilirsiniz.

Sonrasinda yuklemis oldugunuz calisma sekline gore cihaza
start veriniz.



ADIM 5: Cihaz izleme Parametreleri
e b-00 Parametresi: Calisma aninda c¢ikis frekansi
e b-01 Parametresi: Calisma aninda set frekansi
e b-02 Parametresi: Galisma aninda DC Bus gerilimi
o b-03 Parametresi: Calisma aninda ¢ikis gerilimi
e b-04 Parametresi: Calisma aninda cikis akimi
o b-05 Parametresi: Calisma aninda ¢ikis gucu
e b-06 Parametresi: Calisma aninda motor tork
e b-07 Parametresi: Digital girig ¢Ikis izleme
o b-08 Parametresi: Digital giris ¢Ikis izleme

e b-09 Parametresi: Analog girig gerilimi izleme VI

Fabrika Ayarlarina Dénds: Pd.01 = 1 yapllir...
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0: V/F MODU

P0.00 KONTROL MODU L 'VECTOR MODU
DAHILI POT P0.01-1, P0.22-1
P0.01 HIZ REFERANSI 2:HARICI POT. (0-10V)
3:HARICI POT. (4-20mA)
0:KEYPAT UZERINDEN
P0.03 START KONTROL MODU 1:TERMINALDEN ( X1,X2,X3,COM )
P0.02 SIRASI iLE P0.05-P0.06
P0.05 e i AYARLAYINIZ
PO.06 MAX. FREKANS UST LIMIT AYARLAMA | *¢ 0P i e
P0.01-1 P0.22-1
P0.07 MIN.FREKANS 0.00HZ
P0.12 KALKINMA ZAMANI 20Sn.
P0.13 DURMA ZAMANI 20Sn.
A 0:START ANINDA CALISIR
P2.46 SURUCU FAN CALISMAAYARI 1 DEVAML| DEVREDE
L:ILERI CALISIR
2:GERI CALISIR
3:3 TELLI BAGLANTI CALISIR
P3.00 X1 4:ILERI JOG
S:GERI JOG
47:ACIL STOP
48:HARICI STOP
P3.14 3 TELLi BAGLANTI X? DIGITAL INPUT SECIN YAPIN
1:DEVREDEYKEN
N 2:HATA CIKISI TA
P4.02 PROGRAMLANABILIR ROLE : I TB
P4.03 TA-TB-TC / RA-RB-RC
Q
]z TC
P5.01 AYARLANABILIR MANUEL TORK %0.1 - %30.0
P8.01 MOTOR GUCU 0.1KW - 1000KW
P8.02 MOTOR VOLTAJI 380V
P8.03 MOTOR AKIMI 0.01A - 850A
P8.04 MOTOR FREKANSI 50HZ
P8.05 MOTOR DEVRI 1rpm - 65000rpm
1:STATIK TUNING
P8.37 AUTO-TUNING > YUKTE TUNING
PD.01 FABRIKA AYARLARINA DONUS 1
PD.05 2.EKRAN GORUNUMU AKIM ICIN 00004




SURUCU AKIM BILGILERI

MODEL KW AKIM
DGI900-4T0007G 0,75 2,5
DGI900-4T0015G 1,5 4
DGI900-4T0022G 2,2 6
DGI900-4T0037G 3,7 9,6
DGI900-4T0055G 5,5 14
DGI900-4T0075G 7,5 17
DGI900-4T0110G 11 25
DGI900-4T0150G 15 32
DGI900-4T0185G 18,5 39
DGI900-4T0220G 22 45
DGI900-4T0300G 30 60
DGI900-4T0370G 37 75
DGI900-4T0450G 45 91
DGI900-4T0550G 55 112
DGI900-4T0750G 75 150
DGI900-4T0900G 90 176
DGI900-4T1100G 110 210
DGI900-4T1320G 132 253

FRENLEME DRENCI BiLGILERI
vob | kw | omw | MZSTASrmwo
DGI900-4T0007G 0,75 300 400W DAHILI
DGI900-4T0015G 1,5 300 400W DAHILI
DGI900-4T0022G 2,2 200 500W DAHILI
DGI900-4T0037G 3,7 200 500W DAHILI
DGI900-4T0055G 5,5 100 800W DAHILI
DGI900-4T0075G 7,5 75 800W DAHILI
DGI900-4T0110G 11 50 1000W DAHILI
DGI900-4T0150G 15 40 1500W DAHILI
DGI900-4T0185G 18,5 30 4000W DAHILI
DGI900-4T0220G 22 30 4000W DAHILI
DGI900-4T0300G 30 20 6000W HARICI
DGI900-4T0370G 37 16 9000W HARICI
DGI900-4T0450G 45 13.6 9000W HARICI
DGI900-4T0550G 55 20x2 12000W HARICI




DGI900-4T0750G 75 13.6x2 18000W HARICI
DGI900-4T0900G 90 20x3 18000W HARICI
DGI900-4T1100G 110 20x3 18000W HARICI
DGI900-4T1320G 132 20x4 24000W HARICI
u
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HATA KODU ARIZA TURU

ARIZA SEBEBLERI

SORUN GIDERME

kalkista asiri akim

Kalkis zamani ¢ok kisa

Kalkis zamanini yiikseltin

V | F egrisi kurulumu uygun degil

V | F egrisini ayarlayin

Ddnen motora tekrar start verme

Start modunu ayarlayin

Tork artisi ayari buyuk

invertor giici kiiciik

Uygun kapasiteye sahip invertori secin

Durusta asiri akim

Durma zamani cok kisa

Durma zamanini uzatin

Potansiyel yiik veya yiik ataleti biiyiik

Tork artisini ayarlayin veya otomatik mod olarak ayarlayin

Frenleme drenci ekleyin

lInvertér qlicii disuk

|Invetdr giiciinii yikseltin

Sabit hizda calisirken asiri akim

Anl yiik degisimi

Yiiki kontrol edin

Kalkis ve Durus siiresi cok kisa

Zamani uzatin

Giris voltaji anormal

Giris voltajini kontrol edin

invertor giicii kiiciik

invertor giiciinii yiikseltin

Kalkista asir1 gerilim

Giris voltaji anormal

Giris voltajini kontrol edin

Hizlanma zamani ¢ok kisa

Hizlanma zamanini yikseltin

Doénen motora tekrar start verme

Start modunu ayarlayin

Durusta asir1 gerilim

Durus zamani ¢ok kisa

Durma zamanini uzatin

Potansiyel yiik veya yiik ataleti buyiik

Frenleme drenci ekleyin

Sabit hizda calisirken asiri gerilim

Giris voltaji anormal degisiklik

Giris voltajini kontrol edin

Kalkis ve Durus siiresi cok kisa

Kalkis ve durus zamanini ayarlayin

Yik ataleti biiyiik

Uygun fren cihazi ekleyin

invertor asiri sicak

Hava kanallarinin tikanmasi

Hava kanallarini temizleyin

Cevre sicakhgi yiuksek

Havalandirmayi iyilestin,Tetikleme frekansi ayarlayin

invertor fani arizali

Yeni bir fan ile degistirin

linvertér modiilii anormal

iletisime gecin

invertér asin yiik

Kalkis zamani ¢ok kisa

Hizlanma zamanini ayarlayin

DC frenleme degeri yiiksek

DC frenleme akimini ve frenleme siiresini kisaltin

V | F egrisi kurulumu uygun degil

V | F egrisini ayarlayin

Ddnen motora tekrar start verme

Start modunu ayarlayin

Sebeke voltaji diisiik

Sebeke voltajini kontrol edin

Agir yiik

Uygun kapasiteye sahip invertori secin

Motor asir yiik

V | F egrisi kurulumu uygun degil

V | F egrisini ayarlayin

Sebeke voltaji diisiik

Sebeke voltajini kontrol edin

Motor uzun siire boyunca asin yiikte yavas calisti

Uzun siireli calisma icin 6zel bir motor kullanin

Motor asir yiik koruma faktériiniin yanhs ayarlanmasi

Fabrika ayarlarina déniin

Motor sikismis veya ani yik degisimi

Motoru ve yikii kontrol edin

Pt bllllel

Dusuk voltaj ile calisma

[Sebeke voltaji diisiik

[Sebeke voltajini kontrol edin

Cikis fazi eksik

invertér ve motor arasindaki kablo hatali

[Kablolari kontrol edin

Uc faz cikis balans dengesizligi

[Motor sargilarini kontrol edin

Siiriicii gii¢c karti hatasi

iletisime gecin

IGBT modul hatasi

lletisime gegin

Kontrol karti baglantisi gevsek

[Baglantiyi kontrol edin

IESEI Viotor parametresi asiri akim hatasi

[Motor ve invertér giic arali§i uyusmuyor

liletisime gecin

Giris faz kaybi korumasi

[R, S, T portlarindan birinin voltaji yok

|R, S, T voltajini kontrol edin

1

Asiri 1Isinma hatasi

Sicaklik sensorii kablolari gevsek

Sensor kablolamasini kontrol edin

Motor sicakhigi yiiksek

Tetikleme frekansini azaltin,motor 1sinma faktoriine bakin





